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Masafumi Nakagawa
内容を分担して，タイトルを差別化しましょう

Masafumi Nakagawa
冒頭に3DGSのデータ取得のおさらいも含めるとよさそうです
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Masafumi Nakagawa
参加人数にあわせて調整．企業2名＋学生2名を基本形．チーム編成は事務局側で決める

計測の時間割作成が必要

・iPhone×15＋自前スマホ
・3DSL-Vega×2
（・XGRIDS×2）# 生成は後処理

Masafumi Nakagawa
演習時につける．受付で渡す

Masafumi Nakagawa
当日の演習の内容をふまえて，交流会でご相談
（ゲームエンジン利用などとの連携とかも？）

Masafumi Nakagawa
中川はインドネシアにいる問題
資料は中川が作成可能
誰が報告するか
セッションの時間量が未定
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SCANIVERSE

What'’s New

Scaniverse 4 brings you a global map of 3D
pictures known as splats—share what matters to
you with the world. Join the community to
participate in contests, meet fellow splatters,
discuss scanning techniques, and make feature
requests.

Android 4.0.4 (134) (Mar 1, 2025)

Bug fixes and improvements. Fixed issues with
sharing scans to the map and viewing in Meta
Quest

i0S 4.0.6 (Mar7, 2025)

Fixed issues with sharing scans to the map

i0S 4.0.5 (Feb 10, 2025)

» Fixed issues with-iaaadaaalsdauananese
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